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 الأكادَوٍ الثشًاهجًوىرج وطف 

 (الأكادَوٍ()هشاجعح الثشًاهج العالٍ )هشاجعح أداء هؤسساخ التعلُن 

 وطف الثشًاهج الأكادَوٍ 

 ركشٚذعبيؼخ  انزؼهًٛٛخانًؤعغخ  .1

 ًهٛبد انُفطٛخؼُْذعخ انخ كهٛ انمغى انغبيؼٙ / انًشكض  .2

 عٛطشح انًُظٕيبد انُفطٛخُْذعخ ثكبنٕسٕٚط ػهٕو فٙ  –دساعبد أٔنٛخ  اعى انجشَبيظ الأكبدًٚٙ  .3

 عٛطشح انًُظٕيبد انُفطٛخُْذعخ ثكبنٕسٕٚط ػهٕو فٙ  اعى انشٓبدح انُٓبئٛخ  .4

 عُٕ٘ انُظبو انذساعٙ   .5

 كزت يُٓغٛخ + نغبد ثشيغخ + ثشيغٛبد عبْضح انًؼزًذ   ثشَبيظ الاػزًبد .6

 انزذسٚت انظٛفٙ نطهجخ انًشحهخ انضبنضخ انًؤصشاد انخبسعٛخ الأخشٖ  .7

  ربسٚخ إػذاد انٕطف  .8

 أْذاف انجشَبيظ الأكبدًٚٙ .9

ٔرحغٍٛ  عٛطشح انًُظٕيبد انُفطٛخُْذعخ رضٔٚذ انطهجخ ثؤعبعٛبد انًؼشفخ انؼهًٛخ فٙ رخظض  .1

ٔرحهٛم خلال اعزخذاو رمُٛبد انًؼهٕيبد  ٔالاثذاػٙ يٍانًُٓٛخ فٙ ارغبِ انزفكٛش انزحهٛهٙ  لذسارٓى

 .انحذٚضخ فٙ طٛبغخ ٔحم انًشكلاد ٔانطشق انزغشٚجٛخ انجٛبَبد

 ٔانمذسح ػهٗ عٛطشح انًُظٕيبد انُفطٛخُْذعخ اػذاد يُٓذعٍٛ يؤْهٍٛ ثشكم عٛذ نلاسرمبء ثُشبؽبد  .2

 .انظُبػبد انُفطٛخانغٛطشح ٔ ٔخبطخ فٙ يغبل  انحٛبحفٙ كبفخ يشافك  ٓببيم يؼاداسح انزؼ

 انطبثغ راد ٔانجحٕس انؼبنًٛخ انؼهًٛخ انًغٛشح نًٕاكجخ الأكبدًٚٙ انطبثغ راد انؼهًٛخ انجحٕس اعشاء .3
 فٙ انجهذ يُٓب ٚؼبَٙ انزٙ انًشبكم ثًؼبنغخ ػًم ٔالغ انٗ َٔظشٚبرٓب انُٓذعٛخ انًؼشفخ نزشعًخ انزطجٛمٙ

 انًغبلاد. كبفخ

 انجهذ اػًبس لإػبدح ٔالاعزشبسح ٔانًزبثؼخ ٔالاششاف انزظًٛى حٛش يٍ أ ثآخش ثشكم انًغبًْخ .4
رمذٚى الاعزشبساد  يغانغٛطشح ػهٗ انظُبػخ انُفطٛخ ٔانظُبػبد الاخشٖ انغبَذح نٓب  ثمطبػبد

 انفُٛخ. ٔرٕفٛش انخذيبد ٔرظبيٛى انًشبسٚغانغذٖٔ الالزظبدٚخ  ٔاػذاد دساعبدانُٓذعٛخ 

 ٔيؼبٚٛش ػبنًٛخ. ػٕاثؾ ٔفك انمغى نٓزا عًّ ٔعؼهٓب انؼهًٛخ انشطبَخ رؤطٛم .5
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 يخشعبد انزؼهى انًطهٕثخ ٔؽشائك انزؼهٛى ٔانزؼهى ٔانزمٛٛى  .11

 ٔانفٓى  انًؼشفخ-أ

 .انزؼهٛى انٕاعغ انًذٖ نفٓى رؤصٛش انحهٕل انُٓذعٛخ ػبنًٛب ٔالزظبدٚب -1أ

 .انمذسح ػهٗ انؼًم فٙ انفشق يزؼذدح انزخظظبد -2أ

 .انظشفخ فطٛخانُايكبَٛخ رطجٛك انؼهٕو انًؼشفٛخ كبنشٚبػٛبد ٔانؼهٕو  -3أ

نهغٛطشح  انمذسح ػهٗ اعزخذاو انزمُٛبد ٔانًٓبساد ٔادٔاد انُٓذعخ انًؼبطشح فٙ انًغبل انُٓذعٙ -4أ

 .ٔانزحكى ػهٗ انًُشبد انُفطٛخ

 ثشكم ػهًٙ دلٛك يًب ٚحمك انفبئذح الالزظبدٚخانُفطٛخ  انًُظٕيبد ػهٗانغٛطشح انمذسح ػهٗ  -5أ

 .ايكبَٛخ رظًٛى ٔرُفٛز انزغبسة ٔرحهٛم انُزبئظ ٔرشعًزٓب ٔالؼٛب -6أ

 انخبطخ ثبنًٕػٕع  انًٓبساد-ة 

 اعزخذاو ألم ؽشق رذسٚظ ثًب ُٚغغى يغ يغزٕٖ انطلاة ٔفغح انًغبل نهطهجخ فٙ انًُبلشخ. – 1ة 

 اعزخذاو ٔعبئم حذٚضخ ٔيزطٕسح لإٚظبل انكى الأكجش يٍ انًؼشفخ نهطبنت. – 2ة 

 رفؼٛم دٔس الإسشبد انزشثٕ٘ فٙ انًٕػٕع. – 3ة       

 ؽشائك انزؼهٛى ٔانزؼهى      

 انطهجخ )انًحبػشاد(.ػشع يفشداد انًمشس انذساعٙ ػهٗ  .1

 ٔانزمذٚى. انزؼهى انزارٙ يٓبساد انطهجخ ثحضٛخ نٛكزغت أساق يضم كزبثخ ثبنٕاعجبد،ركهٛف انطهجخ  .2

 انًفبعئخ.اعشاء الايزحبَبد  .3

 ثبنًٕاػٛذ انًحذدح. انفظهٛخ ٔانُٓبئٛخاعشاء الايزحبَبد  .4

اػلاو انطهجخ ػٍ كٛفٛخ احزغبة انذسعبد نهطهجخ خلال انفظم انذساعٙ ٔثُزبئغٓى الايزحبَٛخ ٔيُبلشخ  .5

 الاخفبلبد ٔانُغبحبد.

نكزت انًغبػذح انزٙ ٚحزبعَٕٓب فٙ يفشداد انًمشس انذساعٙ يُخ خلال اػلاو انطهجخ ثبنكزت انًُٓغٛخ ٔا .6

 انطبنت.اعزجٛبٌ نهغُٕاد انغبثمخ نزحغٍٛ انًُٓظ ٔرحغٍٛ اداء انزذسٚغٍٛٛ ٔسفغ يغزٕٖ 

 ؽشائك انزمٛٛى      

  الاخزجبساد انٕٛيٛخ ٔانشٓشٚخ خلال فظهٙ انذساعخ. -1

 انطهجخ.انزمبسٚش انؼًهٛخ ٔانفظهٛخ انزٙ ٚمٕو ثٓب  -2

 .الاخزجبساد انغُٕٚخ -3

 انًشبسٚغ انؼًهٛخ ٔانجحضٛخ نطهجخ انًشحهخ الأخٛشح.  -4
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 انزفكٛش يٓبساد-ط

 

 انمذسح ػهٗ ارخبر انمشاس. -1ط        

 ؽشق الاثزكبس نذٖ انطهجخ. -2ط        

 لذسح انطبنت ػهٗ انزفكٛش. -3ط        

 يؼٍٛ. عًغ انجٛبَبد انًطهٕثخ لإَغبص يٕػٕع -4ط        

 

 ؽشائك انزؼهٛى ٔانزؼهى     

 انزفكٛش الاثذاػٙ نذٖ انطهجخ ٔيٕاكجخ أحذس انٕعبئم انؼهًٛخ انًزبحخ فٙ انزؼهٛى ٔانزؼهى.

 

  

 

 

 

 ؽشائك انزمٛٛى    

 الاخزجبساد انشٓشٚخ ٔانُٓبئٛخ. -1
 الاخزجبساد انمظٛشح ٔانًشبسكخ داخم انمبػخ انذساعٛخ. -2
 رمذٚى انزمبسٚش انؼهًٛخ. -3
 الأداء أنًخزجش٘. -4

 

  

 
 

 

 .انشخظٙ(الأخشٖ انًزؼهمخ ثمبثهٛخ انزٕظٛف ٔانزطٕس  )انًٓبسادٔانًُمٕنخ  انًٓبساد انؼبيخ-د 

 رًُٛخ ٔرطٕٚش لذسح ٔلبثهٛخ انطبنت ػهٗ اعزخذاو انجشايظ انزظًًٛٛخ فٙ يغبل الاخزظبص. -1د

 انزمُٛبد انحذٚضخ انخبطخ ثًفشداد انًمشس.رًُٛخ ٔرطٕٚش لذسح ٔلبثهٛخ انطبنت ػهٗ انزؼبيم يغ  -2د      
 رًُٛخ ٔرطٕٚش لذسح ٔلبثهٛخ انطبنت ػهٗ يٕاعٓخ انًشبكم ٔانًؼؼلاد ٔإٚغبد انحهٕل انًُبعجخ نٓب. -3د

 رًُٛخ ٔرطٕٚش لذسح ٔلبثهٛخ انطبنت ػهٗ رشعًخ انًؼهٕيبد الأكبدًٚٛخ إنٗ انٕالغ انؼًهٙ. -4د      

 ٔانزؼهى  انزؼهٛىؽشائك          

نهظُبػخ  انمذسح ػهٗ اعزخذاو انزمُٛبد ٔانًٓبساد ٔادٔاد انُٓذعخ انًؼبطشح فٙ انًغبل انُٓذعٙ -1

 .انُفطٛخ

 ؽشائك انزمٛٛى          

 إفشاد عضء يٍ الاعئهخ الايزحبَٛخ انزٙ رزطهت ػًك انزفكٛش ٔانزؼهٛم ٔدلخ انًلاحظخ.  -1
 يشبسكخ انطبنت فٙ لبػخ انذسط. -2
 انلاطفٛخ.انٕاعجبد  -3
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 ثُٛخ انجشَبيظ  .11

 انشٓبداد ٔانغبػبد انًؼزًذح .12
 انًغزٕٖ / انغُخ

سيض انًمشس أٔ 

 انًغبق
 انغبػبد انًؼزًذح اعى انًمشس أٔ انًغبق

    
 

    

     

     

    

    
 

 انزخطٛؾ نهزطٕس انشخظٙ .13

   - أ

   - ب

   - ت

   - ث

 انًؼٓذ(الأَظًخ انًزؼهمخ ثبلانزحبق ثبنكهٛخ أٔ  غ)ٔػيؼٛبس انمجٕل  .14

 
 

 أْى يظبدس انًؼهٕيبد ػٍ انجشَبيظ .15
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 هخطط ههاساخ الوٌهج

 َشجً وضع اشاسج فٍ الوشتعاخ الوقاتلح لوخشجاخ التعلن الفشدَح هي الثشًاهج الخاضعح للتقُُن

 هخشجاخ التعلن الوطلىتح هي الثشًاهج 

 اسن الوقشس سهض الوقشس السٌح / الوستىي
 أساسٍ

 أم اختُاسٌ

 الوعشفح والفهن
الوهاساخ الخاطح 

 تالوىضىع
 ههاساخ التفكُش

 الوهاساخ العاهح والوٌقىلح

) أو( الوهاساخ الأخشي الوتعلقح 

تقاتلُح التىظُف والتطىس 

 الشخظٍ

 4د 3د 2د 1د 4ج 3ج 2ج 1ج 4ب 3ب 2ب 1ب 4أ 3أ 2أ 1أ
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 وىرج وطف الوقشسً

 وطف الوقشس

 

 ركشٚذعبيؼخ  انًؤعغخ انزؼهًٛٛخ .1

 نؼًهٛبد انُفطٛخاُْذعخ كهٛخ  انمغى انغبيؼٙ / انًشكض .2

 212 ْـ ط و ٌ /انغٛطشح  مذيخي   اعى / سيض انًمشس .3

 عٛطشح انًُظٕيبد انُفطٛخُْذعخ ثكبنٕسٕٚط ػهٕو فٙ  انجشايظ انزٙ ٚذخم فٛٓب .4

 أعجٕػٙحؼٕس  أشكبل انحؼٕس انًزبحخ .5

 عُٕ٘ انفظم / انغُخ .6

 121 )انكهٙ(ػذد انغبػبد انذساعٛخ  .7

 2/9/2123 ربسٚخ إػذاد ْزا انٕطف  .8

 أْذاف انًمشس .9

تعزيز الخلفية ، مقدمة عن انظمة السيطرة وانهاعها) انظمة السيطرةتزويد الطالب بالمعلومات الاساسية عن   -1

وكيفية حساب دوال التحويل وحساب مدى انواع انظمة السيطرة ،الرياضية في تحويلات لابلاس 
  .استقرارية المنظومات

 ظروفى استقرارية المنظومة في كافة التحديد مدالالمام بحسابات   -2
 Root Locusرحذٚذ اعزمشاسٚخ انُظبو خلال يغبل انضيُٙ ٔ يغبل انزشدد ثبعزخذو ػذح ؽشق ) -3

Technique, Bode Plot, Nayquist Plot)   

خلال يغبل انضيُٙ ٔ يغبل انزشدد ٔحغبة ( نهُظبو state space equationٔرحهٛم )رؼهى كٛفٛخ حم  -4

 يذٖ اعزمشاسٚخ انُظبو

 شٚمخ انزؼٕٚغ انًزمذو ٔ انًزبخش(.رظًٛى اَظًخ عٛطشح ثبعزخذاو ػذح ؽشق )ؽ -5

 

 أداء هؤسساخ التعلُن العالٍ ))هشاجعح الثشًاهج الأكادَوٍ((هشاجعح 

ً لأهن خظائض الوقشس وهخشجاخ التعلن الوتىقعح هي  َىفش وطف الوقشس هزا إَجاصاً هقتضُا

الوتاحح. ولاتذ التعلن الطالة تحقُقها هثشهٌاً عوا إرا كاى قذ حقق الاستفادج القظىي هي فشص 

 وتُي وطف الثشًاهج.هي الشتط تٌُها 
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 يخشعبد انزؼهى ٔؽشائك انزؼهٛى ٔانزؼهى ٔانزمٛٛى.11

 انًؼشفخ ٔانفٓى  -أ
   
: يزغٛشارٓب ٔاعزخذايبرٓب ٔانحغبثبد إَاع ػًهٛبد  انغٛطشح انًشكضٚخ انزؼشف ػهٗ يخزهف  -1أ

 انخبطخ ثكم ػًهٛخ. 
 .ٔكٛفٛخ حم انًشبكم الاعزمشاسٚخانزؼشف ػهٗ انًغبلاد انزٙ رحزبط انٗ حغبثبد اَزمبل  -2أ

    . انًُظٕيبديذٖ اعزمشاسٚخ انزؼشف ػهٗ كٛفٛخ اعزخذاو انطشق انشٚبػٛخ فٙ حغبثبد  -3أ
 

 انًٓبساد انخبطخ ثبنًٕػٕع   -ة 

 اعزخذاو ألم ؽشق رذسٚظ ثًب ُٚغغى يغ يغزٕٖ انطلاة ٔفغح انًغبل نهطهجخ فٙ انًُبلشخ. - 1ة          

 اعزخذاو ٔعبئم حذٚضخ ٔيزطٕسح لإٚظبل انكى الأكجش يٍ انًؼشفخ نهطبنت. – 2ة          

 فٙ انًٕػٕع. رفؼٛم دٔس الإسشبد انزشثٕ٘  – 3ة 

 

 ؽشائك انزؼهٛى ٔانزؼهى      

 انطهجخ.ػشع يفشداد انًمشس انذساعٙ ػهٗ  .1

 يُظى.ركهٛف انطهجخ ثبنٕاعجبد انجٛزٛخ ٔانًطبنجخ ثٓب ثشكم  .2

 انفغبئٛخ.اعشاء الايزحبَبد  .3

 ثبنًٕاػٛذ انًحذدح. انفظهٛخ ٔانُٓبئٛخاعشاء الايزحبَبد  .4

نهطهجخ خلال انفظم انذساعٙ ٔثُزبئغٓى الايزحبَٛخ اػلاو انطهجخ ػٍ كٛفٛخ احزغبة انذسعبد  .5

 ٔيُبلشخ الاخفبلبد ٔانُغبحبد.

اػلاو انطهجخ ثبنكزت انًُٓغٛخ ٔانكزت انًغبػذح انزٙ ٚحزبعَٕٓب فٙ يفشداد انًمشس انذساعٙ يُخ  .6

 .انطبنتخلال اعزجٛبٌ نهغُٕاد انغبثمخ نزحغٍٛ انًُٓظ ٔرحغٍٛ اداء انزذسٚغٍٛٛ ٔسفغ يغزٕٖ 

 ؽشائك انزمٛٛى      

 الاخزجبساد انشٓشٚخ ٔانُٓبئٛخ. .1
 الاخزجبساد انمظٛشح ٔانًشبسكخ داخم انمبػخ انذساعٛخ. .2
 رمذٚى انزمبسٚش انؼهًٛخ. .3
 الأداء أنًخزجش٘. .4

 يٓبساد انزفكٛش -ط

  

 انزحهٛم ٔانزؼهٛم ٔانًمبسَخ.  -1ط          

 دلخ انًلاحظخ ٔػًك انزفكٛش.  -2ط          

 عشػخ اعزشعبع انًؼهٕيخ ٔثذاْخ الاعزُزبط.  -3ط     

 عشػخ ٔدلخ ارخبر انمشاس.  -4ط     

 رحغظ انمٛى انشلًٛخ: يُطمٛخ انمًٛخ ٔيذنٕلارٓب.  -5ط     

 

 ؽشائك انزؼهٛى ٔانزؼهى     
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 رٕعّٛ الأعئهخ ٔالاعزفغبساد انًًٛضح ثبنؼًك ٔانذلخ. -1

 رٕعّٛ انطبنت َحٕ فٓى انؼهخ ٔانغجت.  -2
 انحظ انشلًٙ فٙ انزؼجٛش. رًُٛخ -3
 انؼظف انزُْٙ. -4

 

 ؽشائك انزمٛٛى    

 الايزحبَٛخ انزٙ رزطهت ػًك انزفكٛش ٔانزؼهٛم ٔدلخ انًلاحظخ. الأعئهخإفشاد عضء يٍ    -1

 يشبسكخ انطبنت فٙ لبػخ انذسط. -2
 انٕاعجبد انلاطفٛخ. -3
انًحبػشح ٔانزٙ رزطهت رفكٛش فٙ ( الأعئهخ انزٙ رٕعّ نهطهجخ أصُبء Quizzesالايزحبَبد انفغبئٛخ ) -4

 .يٕػٕع يؼٍٛ
 

 
 انًٓبساد  انؼبيخ ٔانًُمٕنخ ) انًٓبساد الأخشٖ انًزؼهمخ ثمبثهٛخ انزٕظٛف ٔانزطٕس انشخظٙ (. -د 

 

 رًُٛخ ٔرطٕٚش لذسح ٔلبثهٛخ انطبنت ػهٗ اعزخذاو انجشايظ انحبعٕثٛخ فٙ يغبل الاخزظبص. -1د       

 رًُٛخ ٔرطٕٚش لذسح ٔلبثهٛخ انطبنت ػهٗ انزؼبيم يغ انزمُٛبد انحذٚضخ انخبطخ ثًفشداد انًمشس. -2د      
 رًُٛخ ٔرطٕٚش لذسح ٔلبثهٛخ انطبنت ػهٗ يٕاعٓخ انًشبكم ٔانًؼؼلاد ٔإٚغبد انحهٕل انًُبعجخ نٓب. -3د  
 كبدًٚٛخ إنٗ انٕالغ انؼًهٙ.رًُٛخ ٔرطٕٚش لذسح ٔلبثهٛخ انطبنت ػهٗ رشعًخ انًؼهٕيبد الأ -4د  
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 ثُٛخ انًمشس .11

 يخشعبد انزؼهى انًطهٕثخ انغبػبد الأعجٕع
اعى انٕحذح / انًغبق 

 أٔ انًٕػٕع
 ؽشٚمخ انزمٛٛى ؽشٚمخ انزؼهٛى

 2 الأٔل
ػهٗ ؽشٚمخ سٔد انزؼشف 

 نٕكبط

Root Locus 

Technique 
 ػًهَٙظش٘+

أعئهخ  آَٛخ، 

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 2 انضبَٙ
ػهٗ ربصٛش اػبفخ انزؼشف 

 طفش فٙ انجغؾ أ فٙ انًمبو

Rules for 

construction 

Root Locus & 

Effect of Adding 

poles and Zero to 

G(s) H(s) 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 حم ػذد يٍ الايضهخ 2 انضبنش

More example of 

Root Locus 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 2 انشاثغ
رطجٛمبد انزؼشف ػهٗ 

 انشٔد نٕكبط

Proportional 

,Integral & 

Derivative 

Control based 

Root Locus 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 2 انخبيظ

يغٛطشاد انزؼشف ػهٗ 

ثبلاػزًبد ػهٗ انشٔد 

 نٕكبط

PID-Controller 

Based Root 

Locus 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 2 انغبدط

رطجٛمبد انزؼشف ػهٗ 

انزكبيم ٔانزفبػم فٙ انشٔد 

  نٕكبط

More application 

example of PID-

Controller 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 2 انغبثغ
انزؼٕٚغ انزؼشف ػهٗ 

 انًزمذو

Lead 

Compensation 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 2 انضبيٍ
انزؼٕٚغ انزؼشف ػهٗ 

 انًزبخش

Lag 

Compensation 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 2 انزبعغ
رحهٛم اعزغبثخ انزؼشف ػهٗ 

 انُظبو خلال يغبل انزشدد

Frequency 

Response 

Analysis 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 2 انؼبشش
انُظبو انغٛطشح انزؼشف ػهٗ 

 يٍ انذسعخ انضبَٛخ

Frequency 

Response 

Analysis for 

Second Order 

System  

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 2 انحبد٘ ػشش 

 انزؼشف ػهٗ ؽشٚمخ سعى 

Bode Plot 

Bode Plot ٙأعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًه

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 2 انضبَٙ ػشش

 General انزؼشف ػهٗ خطٕاد انشعى

procedure for 

construction 

bode plot 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 2 انضبنش ػشش

 Determine the اٚغبد انُمبؽ انحشعخ

gain margin and 

phase margin 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 
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 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 2 انشاثغ ػشش

نهزؼشف اكضش ػهٗ ايضهخ   

Bode Plot 

More example of 

the bode plot  

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 2 انخبيظ ػشش
Nayquist انزؼشف ػهٗ   

Stability     

Nayquist 

Stability 

Criterion & 

Rules for 

construction 

Nayquist 

Stability 

Criterion 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 انغبدط ػشش

2 
ؽشق انغٛطشح انزؼشف 

 انحذٚضخ

Modern Control 

Theory 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 انغبثغ ػشش

2 
رحهٛلاد انزؼشف ػهٗ   

State Space    

State Space 

analysis 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 انضبيٍ ػشش

2 

 انزؼشف ػهٗ كٛفٛخ احزغبة 

State Space 

State Space 

Representation 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 انزبعغ ػشش

2 
رحهٛم انذانخ ٗ انزؼشف ػه

 انًُزمهخ

Decomposition 

of transfer 

function   

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 2 انؼششٌٔ
انزحهٛم ٗ انزؼشف ػه

  انًجبشش

Direct 

Decomposition 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 انحبد٘ ٔانؼششٌٔ

2 
ػهٗ رحهٛم انًزٕانٙ انزؼشف 

 ٔانًزٕاص٘

Parallel & 

cascade 

Decomposition 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

طفٛخ، ٔاعجبد لا 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 انضبَٙ انؼششٌٔ

حم انًؼبدلادٗ انزؼشف ػه 2  

Solution of state 

equation 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 انضبنش ٔانؼششٌٔ

2 
ايضهخ نهزؼشف اكضش ػهٗ 

State Space رطجٛمبد    

More application 

example of State 

Space 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 انشاثغ ٔانؼششٌٔ

يؼبدنخ انُممانزؼشف ػهٗ  2  

Transfer function 

from state model 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

انخبيظ 

 ٔانؼششٌٔ
2 

انزؼشف ػهٗ رحهٛم انحبنخ 

 Stability analysis انًغزمشح نلاَظًخ

of state space 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 انغبدط ٔانؼششٌٔ

2 

انزحكى انزؼشف ػهٗ رحهٛم 

 ثبلاَظًخ انخطٛخ

Controllability of 

linear systems 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 
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 انجُٛخ انزحزٛخ  .12

 انمشاءاد انًطهٕثخ :

  انُظٕص الأعبعٛخ 
 كزت انًمشس 
      ٖأخش 

-Advance Control Engineering, Ronalds  Burns 

,fourth edition 

-Control System Engineering: First part,Sixth Edition , 

Norman  

- Control System Engineering: First part,Sixth 

Edition , Norman  

2- Modern Control Engineering, Fourth Edition, 

  Kastsuhiko Ogata. 
Modern Control Engineering, Fourth Edition,   Kastsuhiko 

Ogata. 

 

)ٔرشًم ػهٗ عجٛم انًضبل   يزطهجبد خبطخ 

نجشيغٛبد ٔسػ انؼًم ٔانذٔسٚبد ٔا

 ٔانًٕالغ الانكزشَٔٛخ(
 

)ٔرشًم ػهٗ عجٛم انخذيبد الاعزًبػٛخ 

انًضبل يحبػشاد انؼٕٛف ٔانزذسٚت 

 انًُٓٙ ٔانذساعبد انًٛذاَٛخ(
 

 

 انمجٕل .13

  انًزطهجبد انغبثمخ

  ألم ػذد يٍ انطهجخ 

  أكجش ػذد يٍ انطهجخ 
 

 جواد حمد حميد م.
 السيطرة الخطية
 المرحلة الثانية

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 انغبثغ ٔانؼششٌٔ

2 

رحهٛم  رطجٛمبد انزؼشف ػهٗ

 انحبنخ انًغزمشح نلاَظًخ

More application 

example of 

controllability 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 انضبيٍ ٔانؼششٌٔ

2 
انزؼشف ػهٗ اعزمشاسٚخ 

 اَظًخ انغٛطشح 

Observability of 

linear systems: 

Definition of 

Observability 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 انزبعغ ٔانؼششٌٔ

2 
انزؼشف ػهٗ رحهٛم اعزمشاس 

 انًُظٕيخ 

Condition for 

complete 

Observability 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ

 انضلاصٌٕ

2 
انزؼشف ػهٗ انًضٚذ يٍ 

 الايضهخ انزطجٛمٛخ

More application 

example of 

Observability 

أعئهخ  آَٛخ،  َظش٘+ػًهٙ

ٔاعجبد لا طفٛخ، 

ايزحبَبد لظٛشح 

 ٔايزحبَبد شٓشٚخ


